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INTRODUCCION

Los robots educativos hacen mas facil aprender sobre
tecnologia, programacion y electronica de manera
practica. En este proyecto, nos planteamos fabricar un
robot que siga lineas, pensando en dque sea uha
herramienta que ayude a |los universitarios a mejorar sus
habilidades en robodtica. La idea es que su disefio impulse a
pensar de forma lodgica, a ser creativos y a saber como

Semillero de investigacion

Diseno e implementacion de un robot
Seqguidor de linea para la ensenanza de

robotica educativa en jovenes
universitarios.

AREA DE INVESTIGACION: Ingenieria y Afines

CATEGORIA: Proyecto de Investigacion en Curso.

OBJETIVOS

General:

Desarrollar actividades enfocadas en promover la
participacion del estudiantado y ciudadana utilizando
metodologias activas de ensefnanza de la programacion y
robdtica como estrategia pedagogica en ninos y jovenes en
la zona urbana de Bucaramanga.

Especificos:

 Fortalecer competencias clave en areas STEM mediante
la robotica educativa.

 Evaluar el impacto del desarrollo de habilidades

solucionar problemas, dando asi una opcion diferente para tecnicas, resolucion de problemas y pensamiento logico.

gue los estudiantes se interesen mas por las areas STEM .
en la universidad. METODOLOGIA
PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA Y JUSTIFICACION *El marco metodologico de la presente investigacion es de

enfoque cualitativo y hace uso de algunos instrumentos

Hoy en dia, es cada vez mas importante fomentar el cuantitativos, en torno a la metodologia investigativa en
aprendizaje practico en robdtica educativa, especialmente ciencias humanas y sociales, que establece relaciones
en el entorno universitario. Sin embargo, muchos iInmediatas con los metodos cualitativos, basados en los
estudiantes aun enfrentan dificultades para acceder a Individuos y en la individualidad de las situaciones.

v.

tecnologias aplicadas que les permitan experimentar vy El estudio tiene la caracteristica de tipo longitudinal,
seguidor de linea disefado con fines pedagdgicos. La idea

apropiacion de herramientas digitales. Con su  Fase l: Diagnostico de elementos disponibles.
metodologias innovadoras y al empoderamiento digital en ~ Fase 3: Desarrollo de algoritmos de programacion.

La robotica educativa combina conocimientos de varias comunidad de interes.

estudiantes resolver problemas mediante I ESte proyecto se encuentra actualmente en desarrollo; sin
ingenieria y matematicas, fortaleciendo la competitividad. ~ €l€ctronicosy las primeras pruebas defuncionamiento’.’ -

aprender de forma activa. Este proyecto nace como una orgue se valorara para producir conocimiento.
= >
es cerrar esa brecha tecnoldgica, impulsando el desarrollo
implementacién, buscamos fortalecer la formacion practica  Fase 2: Construccion de los elementos mecanicos y
o Fase 4: Pruebas de funcionamiento y validacion.
disciplinas y fomenta competencias cientificas, creativas y AVANCES
experimentacion y la programacién. Por su parte, el embargo, ya se han logrado avances significativos, como el
Ambas lineas apoyan la formacion integral y practica de los

respuesta a esa necesidad, con la creacion de un robot > CASE 2 m A

de habilidades tecnicas, el pensamiento critico y la

de los |Jovenes en Bucaramanga, apostandole a programables.

Fase 5: Apropiacion del conocimiento por parte de la
tecnologicas. Es una estrategia que permite a los

enfoque STEM impulsa vocaciones en ciencia, tecnologia, d/seno del prototipo del robot, la seleccion de componentes
estudiantes.
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