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	SISTEMA INTEGRADO DE GESTIÓN
	PÁGINA 1 

DE 1

	F – SIG – 08
	ACTA DE REUNIÓN
	VERSIÓN: 7.0



1. NOMBRE COMITÉ O GRUPO: 

HERTZ

2. NÚMERO DEL ACTA: 


020

3. FECHA: 




Mayo 12 /2020

4. HORA:




3:00 pm
5. LUGAR: 




 Laboratorio 2 electrónica

6. ASISTENTES (Y REPRESENTACIÓN):

Cristhiam Gutiérrez

Jhon Jairo Mejía Rodríguez
Andrés Felipe Yáñez Consuegra

Wilson Ferney Leal  
7. TEMAS TRATADOS:

· Presentación de los prototipos iniciales y revisión de sus limitaciones.

· Evaluación de la estabilidad y precisión en los movimientos básicos de la araña y las piernas robóticas.

· Discusión sobre posibles mejoras en la estructura y el diseño de control..

8. RESULTADOS:

· Los prototipos muestran movimiento básico, pero requieren ajustes para mejorar la estabilidad y precisión.

· Identificación de la necesidad de integrar más sensores para el control de equilibrio en las piernas robóticas.
9. COMPROMISOS – RECOMENDACIONES:

· Ajustar la estructura y probar diferentes configuraciones de movimiento.

· Investigar sobre sensores de equilibrio para mejorar la funcionalidad de las piernas robóticas.
10. NOMBRE Y FIRMA ASISTENTES (No aplica a eventos masivos):

Cristhiam Gutiérrez
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Al diligenciar este documento, autorizo de manera previa, expresa e inequívoca a las UNIDADES TECNOLÓGICAS DE SANTANDER a dar tratamiento de mis datos personales (y/o de los datos del menor de edad o persona en condición de discapacidad cognitiva que represento) aquí consignados, incluyendo el consentimiento explícito para tratar datos sensibles aun conociendo la posibilidad de oponerme a ello, conforme a las finalidades incorporadas en la Política de Tratamiento de Información publicada en www.uts.edu.co y/o en Calle de los estudiantes 9-82 Ciudadela Real de Minas, que declaro conocer y estar informado que en ella se presentan los derechos que me asisten como titular y los canales de atención donde ejercerlos.
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Sistema Integrado de Gestión
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	APROBADO POR: Representante de la Dirección

FECHA DE APROBACIÓN: Agosto de 2021
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